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KOMBUHANUAJAIITI'AH ATPEI'TATHUHI TYITPOKKA TACMAJIM HI1JIOB
BEPA/IUT'AH NIIIYU OPT'AHJIAP CEKIIACH TN CKJIAPUHUHT
ITAPAMETPJIAPUHU ACOCJIALI

mpasiaaros Akman dmmnyaarosuy — 1.¢.¢.a., gouent; Tpumkyaos Beksox [lepanuesuy —
accucrent; 'FOcynos ®ys3aiia Papxox yriau — Tanada.

I“TUKXMMMW” MTY Kapuiu uppuraiys Ba arpoTeXHOJIOrUsIap MHCTUTYTd. Kapiuy mi.,
Y30€KHUCTOH.

Annomauua. Ywby maxonada nywma ycmuod 3KUHAGPHU eMmUmupuul mexHon02uscuoa
KYINAHUNAOUSAH A2Pe2amHUHe IHEPeUS-PECYPCIENCAMKOP KOMOUHAYUANAH2AH UWYU OpP2aHAapU
mapkubudasu OUCK NapamempiapuHune MaKoyi KUUMAmiapuHu aHUKIAul Oytuuda Ymxasuieau
masicpubasuil MaoKUKOmMIAp HAmudicaiapu maxaunu Keamupuiean. Onunean HaAmudicaiapea acocam
Kyuuoasuiap aHukiaHeau: xapakamianuuwt mezueu 5,2-7,6 km/coam, ouck ouamempu 285,6-289,2
cw, ynap opacuoazu KyHoanawe macopa 8,3-9,4 cm, mynpokHuHe YearaHuui 0apasxcacu
80,02-81,50% ea mopmuw xapwunueu 1,39-1,4 kH.

KaauT cy3aap: auck, IMCK AHaMETPH, KYHIAIaHT Macoda, MpyKuHa, OOCHUM Ky4H, TYIPOK,
TYNPOK YBaJaHUII JapakacH, XapaKar Te3JIUTH, TOPTUII KAPIIIIUTH.

Abstrakt. This article presents an analysis of the results of experimental studies to determine
the optimal values of the disk parameters in the energy-resource-saving combined working bodies of
the unit used in the technology of growing crops on the ridge. Based on the results obtained, it was
determined: the speed of movement is 5.2-7.6 km/h, the diameter of the disks is 285.6-289.2 cm, the
transverse distance between them is 8.3-9.4 cm, the level of soil crumbling is 80.02. - 81.50% and
traction resistance 1.39-1.4 kN.

Key words: disk, disk diameter, transverse distance, spring, compression force, soil, degree of
soil crumbling, movement speed, traction resistance.

Kupum. Epnapra acocuii Ba 3KHII OJIJUJaH MIUIOB OEpUII KHUILIOK XYXaJluru Huuiad
YUKAPUILNAA SHT KYII SHeprus Tanal 3raaurad xapaéH 0ynuo, Pecrry0nukaMusaa KMIUIOK XY KaIuK
SKMHJIAPUHM eTUIITHpHIITa capdaHaétran ymymuid sHeprustHuHT 40-50 hou3uHN TalIKUI 3Tajau.
[y cabGabnu epinapra acocuil Ba SKHII OJJIUAAH MIUIOB OepUIIIa SHEPTrUs capuHU KaMailTHpHIIT
KUIJIOK XY’KaJIUTM MIUIA0 yYuKapumuga Kymiuad MUKIOpAa EHWIFM-MONJIAIl MaTepualslapuHU
Te’kad, MexHaT cappu Ba OollKa XapakaTJIapHM KaMaWTHpHO, MallMHalap XaMmJa yjlap HIIYU
OpraHJIapUHUHT YMJAMIIWIUTUHU OIIMPHMII MMKOHMHM Oepanu. Harwkana erumTupuiaérra
MaxCyJIOT TaHHAPXMHHM KaMalTUpUIIra Spuimiagd. PecryOnukamMu3 miapouTHaa epiapra HMIuioB
Oepuiia  HHEPrusi-pecypCTSKaMKOPIMKHM  TabMUHJIAIIHMHT  acocuil  Hymmapuman — Oupu
KOMOHMHAaIUsIAIITaH arperamiapHu Kyuramaap [1].

Ymby Makonaia mylutanapia Ba Map3ajapla SKUHJIAPHU ETHIITHPUII YYyH SHEprus-
pecypcTekaMKop TeXHojorusiaap Oyindya KOMOMHAIMIAaHTaH arperaT MIIYM OpraHjap CeKLUsICH
JMCKH TTapaMeTpJapuHUHT Tajnad napaxacuaard Wil cupaTHHU KaM SHeprus capduiaran xojina
TabMMHJAaMauran MakOysl KUHMamIapuHM  aHUKJIAll — Oyiuda  yTKaswiraH TaxpubaBuit
TaJAKUKOTJIAPHUHT HATW)KAJIAPU KEJITUPUITaH.

Tagkukor ycyaapu. [[MCKHUHT AuaMeTpH, yjlap opacujard KyHAajdaHr macoda, HIIYu
OpraHjapy CEKUMSCUHUHI NpPy>KMHACM TOMOHMJAH Yyiapra Oepuiaaurad OOCHM KydM Xamza
arperaTHUHT XapakaT TE3JMTH YHHHT cHU(aT Ba YHEPreTUK MII KYpCaTKU4Iapura TabCUp STYBUH
oMmap cudartuia TaHnad onuHIU. byHna omuinap Kyiugarnda maptiad OeNruiaHan: TUCKHUHT
JUaMeTpu, AMCKIAp opacuiard KyHAajmaHr macoda, arperar MNpyKMHACH TOMOHHMJIAH MIIYU
opranyiapura Oepuiagural THK OOCHM Ky4M Ba arperaT XapakaT TEe3JIMIMHM aHMKJall Makcaauaa
Taxxpubanap Xapriau-4 pexxacu 0yinda Ky OMUIITH SKCTIepUMeHTIap yTkazmwinu [3,4,5].

Kyn ommmnm sKkcnepuMEHTIIapHHM YTKaszumiga Oaxojam Me30HH cudaTtiuaa TyNnpOKHHHT
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yBaJIAaHUII JApakacH, sS’kHU YI4yaMu 25 MM JIaH KHYUK (paknysiap yIyld XaMaa UIrdd oprasiapu
CEKLUSCUHUHT TOPTUILTA KAPIIMIUTH KaOyJl KUIUH/H.

l-xangBanma omMwuiuiap,

YIAQPHUHT  OeNruIaHUILIAPH,

y3rapuin  opalMKIapu Ba  caTXJIapu

KEJITHPUIITaH.
1-xanBan
OMULIApHUHT OCJITHJIAHUIIN, Y3rapUII OPAJIMKJIAPH BA CaTXJ1apu
OMuUJIIapHUHT
Omusuiap Ba yJaapHUHT Vauo | xomman- | Carxnapu
y3rapur . .
OenTHIaHUIITN oupiuru ra opatney | YHH | acocuit | joKkopH
oenrucu | P 1) 0) (+1)
1. luckHuHr tuamerpu, /[ MM X 50 200 250 300
2. Jluckiap opacuiaru KyHaajlaHr o X ) ] 10 12
Macoda, .z
3.Arperar npyXMHacu TOMOHMJIaH
UIIYU OpTaHiapura Oepuiiaguran o X 50 300 350 400
TUK 00CUM Ky4H, K,
4. Arperar xapakar Te3J1ru, B, KM/coart X4 1,2 52 6.4 7,6

Taxxpubanapaa ONMMHTaH MabIyMoTiapra KHIIOK XYKaquTMHM MEXaHW3alusuIall UIMUN-
TAJAKUKOT WHCTHTYTUHHHT TaxpuOa-cuHOB Oynumuaa unuiad yukwirad “TIJIAHEXIT” mactypu
oyiinua unuioB 6epunau. bynna Koxpen Me30HuIaH quCEepUUSHUHT OUp XMIJUTUTHUHHU OaxoJjalijia,
CThI0JICHT ME30HHIAH perpeccus KodhhUIMeHTIApUHU KHiMaTHHU Oaxonariia, Quinep Me30HU1aH
pEerpeccruoH MOJICJUTAPHUHT aJIeKBATIIMTUHU Oaxoanina ¢oigananuiu [6, 7, 8].

Hatm:kanap Ba myHo3apa. Taxpuba HaTmwkamapura KypcaTWwiraH IacTyp Oyinda HIIOB
OepwnO, Oaxonamr ME30HJApUHU aJeKBaT HM(PONATOBYM KyWHAAru PpErpeccus TeHIJIaManapu
OJIHIH:

- TYNIPOKHUHT yBaJIaHUII Japakacu 0ynnga(%):

1) =+ 80,424 - 1,560 X; - 4,00 X> + 3,570 X3 + 1,860 X4 - 1,084 X% -

-1,129 X1X5 - 0,763 X1X3 + 0,996 X1X4 + 1,933 Xo? + 0,766 X35> + 1,121 X3X4 (1)
- MIITYY OpPTaHJIapy CEKIMSACHHUHT TOPTHUINTA Kapuiwiuru oyiinya (kH):
Mo =1,435-0,148 X1 — 0,036X> + 0,084 X5 + 0,031 X4—0,051X,? -
-0,049X:Xs — 0,026 X1X3 + 0,021 XXy + 0,034 X52 - 0,025 X»X3 -0,024 XoX4+
+0,034X52 + 0,023 X3X4 + 0,051X4> ()
54 90
V,.% 3 V., %
82 +— 87 1—
80 I =~ 84 \ -
__"--—-‘\_\ ‘-.\ \ -
’8 . \\ 81 \‘{/ : :
76 78 -
74 75
-1.0 -0.5 0.0 0.5 1.0 -1.0 -0.5 0.0 0.5 1.0
X v X v
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90
V,.%
87 . 1, 2 6a 3 moc pasuwoa X4 -1, 06a +1
oy 3 _ oyneanoa
ﬂ, L~ I-pacMm. TynpoKHMHI yBaJaHHUII Japa)KaCUHU
- - \\K;/ /f/ IUCKHUHT ~ JUaMeTpW,  yJjap  opacuiara
[ | / KyHOamanr macoda Ba arperatr NpYyXHUHACH
78 -é? < TOMOHMJAH HIIYM OpraHjiapura Oepuiaaura
1 O0ocuM Kyuura OOFIMK paBHUILAA Y3TapHIl
75 rpaduKIapu
-1.0 0.5 0.0 0.5 1.0
AL vM
1.80 1.65
V., kKH V., kH
1.60

/
by
/h-..
93]

s o 1.40
3= 10 o< 0.0 0.5 10 -1.0 -0.5 0.0 0.5 1.0
E B * i > X, MM
X, MM
V., kH
1.6 ; o 1, 2 6a 3 moc pasuwoa X4-1, 06a +1 6yneanoa
. / 2-pacm. WM oOpraHiapu  CEKUUSICUHUHT
1.5 = —
) ] ’4 TOPTHUILNra KapIIWINTUHUA JUCKHUHI THAMETPH,
_______/7 2 yJnap opacunard KyHaanaHr macoda Ba arperat
L4 =—= IpyXMHACH TOMOHHJAH MIIYHA OpraHiIapura
Oepwnamuran 60CHMM Kydura OOFJIMK paBUINIIA
1.3 V3rapuii rpadukiIapu
-1.0 -0.5 0.0 0.5 1.0
X, MM

Omunran (1)-(2) perpeccus TeHrjamamapd Ba yinap Oyinua KypwiraH rpadukiapaaH
(1-2-pacmmnap) kypunu® TypuOmuKu, Oapua OoMWIUIap Oaxoiaml ME30HJIapura Ce3WIapIH TabCHP
KypcatTraH.

1 Ba 2-pacmuapia KenTUpwirad rpaduk OOFIAHMIUIAPHUHT TaXJIMJIM IIYHU KypcaTaauKH,

TYNPOKHHUHT YBaJaHUII Japa)kacu Ba arperat CeKUUsSCUHUHT TOPTHUILTa KapIIUIUTd OUjIaH oMuLap
Yypracuna mypakkaOd OOFIUKIMKIAp MaBXKyA. JMCKIapHUHT TuaMeTpu Ba yiap opacuiard macoda
OpPTHILIY OMJIaH TYNPOKHUHI yBaJIaHUII Jlapakacu KaMalu, arperaT Mpy>KMHACH TOMOHHJIaH UIIYU
opraniapura Oepuwiagurad THK OOCHM Ky4M Ba arperaT Wil TE3JIMTH OpTUIIM OminaH Oy KypcaTkud
SIXIIAJIAHAA. ATperar CeKIUSCUHHHI TOPTHUINTa KAPIIWINTU TUCKIAPHUHT THAMETPH KaMalWInu Ba
00cuMM Kydd XamJla arperaTHUHT XapakaT TE3JIMI'M OpPTUIIM OWjaH opTaau, AWCKIAp Opacuiaaru
KYyHIamaHr Mmacoda OpTHUILH OMIaH 3ca KaMasiTi.
(1) - (3) perpeccus TeHTIaMaTapHHU OUPraaHKaa eqnma M Me3oH, S’bHY YT9aMu 25 MM JaH KHUHK
dpaxumsiap MukIops 80 howusan Kam 6YIMacTurH, Ma ME30H, SIbHH HIITYH OPTaHIapP CeKIHACHHIHT
TOPTUINTA  KAPIIWJIWTKA 3Ca MHUHUMal KHWMarra Jra OYJIuInM  [mapTugaH  equiuo,
5,2-7,6 Km/coaT uWII TE3IMKIAPH OPAIUFUAA OMWUIAPHUHT YOy IIapTiaapHUA OakapUiIHIIUHU
TAbMHHJIOBYU KyHHaru KuiiMatiapyu aHUKIaHu (2-5kaaBa).
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2-KaaBai

Kom0uHanusi1amran arperaTHMHI TYNPOKKA TACMMAJIN UILJIOB 0epajuraH HIIvyu
Opra’japy napaMeTpJapuHUHI MaKO0yJ KHiiMaTaapu

B.(X4) 0y (X1) Jhe (X2) K. (X3)
Kon- | Harypan, Kon- Harypau, Kon- Harypau, Kon- Harypan,
JIAHTaH | Kwm/coaT JIAaHTaH MM JIaHTaH cM JIaHTaH H
1 7,6 -0,546 27,26 0,347 12,69 -0,356 599.3
0 6,4 -0,761 26,19 -0,856 10,28 -0,730 588,1
-1 5,2 -0,629 26,85 -0,896 10,20 -0,904 582,8

Xy/aoca. YTKa3swiran Ky OMIIIM TaXKPUOATAPHUHT HATHKANAp OYilMua arperaTHHHI Xapakar
Te3nuru 5,2-7,6 kM/coaT Uil Te3TUKIapUAa Tanald STUIAAUraH Uil cudaTHHU TOPTUIITa MHHUMAI
KapIIWIMK KypcarraH XoJjjJa TabMHUHJIAIl Y4YyH KOMOMHAIMSUIALITaH arperaTHUHT TYIPOKKa
UIUIOB OepajauraH WIITYM OPTaHUHHWHT AUCKJIapu auamerpu 285,6-289,2 cm, ymap opacuparu
KyHaananr mMacoga 8,3-9,4 cm, arperaT npyKMHacH TOMOHHJIAH HIIYM OpraHiIapura Oepuiagural
THK OocuM Kyuu 329,2-341,3 H opanuruaa O6ynumm no3uM. OMUUIapHUHT ymOy KuiMaTiapuia
TYNpPOKHUHI yBanaHu gapaxacu 80,02-81,50 %, Toprumra kapmmnura 1,39-1,4 kH Hu Tamxun
ITAHU.
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